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産業用ロボットを制御する各種機能の開発
（ティーチングペンダントの画面制御とロボットコントローラ制御、ロボットシミュレータ開発）

動作指令

0

① 産業用ロボット開発

◆技術要素
・Non-OS, RTOS, Windows, Linux, VxWorks
・C, C++, C＃, Asm, VB.NET, TypeScript, HTTP, CSS, React, Node.js

１ ティーチングペンダント
端末からロボットの動作を指定

2

操作／指示

ティーチングペンダント
１）画面表示
２）キー入力
３）カスタマイズ APL
４）Web APL
５）Web API

１

ロボットコントローラ
指示に応じたモータへ指令を出力
ロボットを動作させる

産業用ロボット

ロボットコントローラ
１）操作／指示の解釈
２）ロボット動作制御
３）座標演算
４）サーボモータ制御
５）機械安全
６）機能安全
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ロボットシミュレータ

シミュレータ作成
1) 実機ソフトウェアのコンバート
2) 他社シミュレータメーカーへの

エミュレートモジュールの提供
3) その他

・バーチャルペンダント
・実機エミュレータ
・3D描画

◆技術要素
・Windows
・C, C++, C#

3
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ロボットコントローラ

画像解析ソフト
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② AI・ビジョン開発

2

画像の取得

学習モデル

事前学習

画像加工 対象物の特定

動作指示（対象特定後）

動作軌跡生成
動作指令（命令）の決定
力覚センサによるズレ補正
（動作制御）

画像データ

動作指令 →

← センサ情報

◆技術要素
・Windows, ubuntu
・PLC, ONNX
・C, C++, C#, python

画像データから対象物を特定し、効率的なアーム動作でロボットを制御する機能を開発

画像解析
1) 学習モデルの生成

教示用の画像加工とタグ付け
（アノテーション）

2) マッチング
UnrealEngineを用いた加工
解析、CADモデルのマッチング

4) 座標演算

１

ロボットコントローラ

1) AIアルゴリズム
学習と力覚センサによるズレ補正

2) パスプランニング
動作軌跡を生成

１

2
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WAN(TCP/IP)

-～～
Webブラウザ

Ethernet

工場

オフィス

サーバ

Webブラウザ クラウド

モデル化・学習
(AIエンジン)

ビッグデータ活用・分析

HUB

ノウハウ
蓄積

③ ロボット関連 IoT製品開発

◆技術要素
・Windows
・C#, C++, Java
・Apache, MongoDB

データ収集
1)指定されたデータを一定周期で
サンプリング

データ蓄積、データ配信
1)収集したデータをDBに蓄積
2)様々なWebサービスを提供
・ロボットのリモート操作
・状態監視
・各種設定
・アラーム情報をメールで送信

3)外部へのインタフェースを提供
（OPC-UA, HTTP, HTTPS）

Webブラウザから、ロボットのリモート操作、状態監視、設定を可能とする機能を開発
データ分析、モデル化、学習による予知保全サービスを実現

１

1

LAN(TCP/IP)
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ロボットG OCコントローラ開発

1

◆技術要素
・リアルタイムOS
・マルチプラットフォーム開発

windows
ubuntu
リアルタイムOS

リアルタイムOSにより
汎用PCからロボットの制御

マルチプラットフォームによる言語開発

1

2

制御PCロボット PC

2
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ロボットG OCビジョン開発

法線輪郭鮮明

CAD

マッチング結果距離画像３Dマッチング
距離画像の３D解析
CADモデルによるマッチング

画像加工
AI教示用の画像加工
画素抜け3D画像の美修正
（なめら化・穴埋め）

◆技術要素
・Windows
・C++, python3
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ロボットG システム説明

1

認識PCの認識結果を用いて
ロボットの行動計画を立てて
動作制御を実施

ロボットに取り付けられたカメラから
画像を受信して認識PC内で解析

解析結果を制御PCに通知

1

2

制御PCロボット

認識PC

2

カメラ

3

3


	スライド 0
	スライド 1
	スライド 2
	スライド 3
	スライド 4
	スライド 5

