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◆技術要素
ｺﾝﾄﾛｰﾗｿﾌﾄ
・VxWorks
・C

ｶｽﾀﾏｲｽﾞAPL
・WEC 7
・Windows API
・C++
・C#

ﾍﾟﾝﾀﾞﾝﾄ
制御

指令/FB

安全信号

Motor

ｼｽﾃﾑ制御 動作制御

安全信号

ｴﾝｺｰﾀﾞ
情報

制御電源の制御

ｻｰﾎﾞﾓｰﾀ
制御

機能安全機械安全

：開発実績あり

ＡＭＰ

コンバータ
制御電源
ブレーキ
エンコーダ

ペンダント メイン基板 ｻｰﾎﾞ制御基板

ｱﾌﾟﾘｹｰｼｮﾝ

【内部】 【外部 I/F】 【内部タスク】 【外部 I/F】 【内部】

ｼｽﾃﾑ I/F WindowsAPI WinSock API HardWare-I/F 割込み, ｾﾏﾌｫ -

OS
Windows CE

Windows Embedded Compact 7
VxWorks ﾘｱﾙﾀｲﾑﾓﾆﾀ

◆ｼｽﾃﾑ制御
・ﾍﾟﾝﾀﾞﾝﾄ制御
・命令編集
・安全制御
・異常処理

◆動作制御
・座標演算
・位置指令生成
・安全制御
・異常監視

・動作制御・ｶｽﾀﾏｲｽﾞ
APL

・画面表示
・ｷｰ入力

◆ｻｰﾎﾞﾓｰﾀ制御
・位置制御
・ﾄﾙｸ制御
・安全制御
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ロボットG 産業用ロボット開発
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ロボットG ロボットシミュレータ開発

描画APL

・3D表示
・ﾓﾃﾞﾘﾝｸﾞ

コントローラエミュレータ

ｼｽﾃﾑ制御 動作制御
ｻｰﾎﾞﾓｰﾀ
制御

1

ロボットコントローラのエミュレートにより高精度なシミュレーションを実現

ロボットのティーチング作業等の効率化

シミュレータ構成図

ﾊﾞｰﾁｬﾙ
ﾍﾟﾝﾀﾞﾝﾄ

エミュレータ生成
1)実機ソフトウェアをPC上で動作するソフトウェアに変換
2)他社シミュレータメーカーへの

エミュレートモジュールの提供
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位置指令

位置情報

◆技術要素
・Windows7, Windows10
・Windows API
・C,C++,C#
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ロボットG ロボット関連 IoT製品開発

WAN(TCP/IP)

Webブラウザ

LAN(TCP/IP)

Ethernet

工場

オフィス

サーバ

Webブラウザ

Webブラウザから、ロボットのリモート操作、状態監視、設定が可能

データ分析、モデル化、学習による予知保全サービスを実現

クラウド

モデル化・学習
(AIエンジン)

ビッグデータ活用・分析

HUB

データ収集
1)指定されたデータを一定周期で
サンプリング
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1

2

データ蓄積、データ配信
1)収集したデータをDBに蓄積
2)様々なWebサービスを提供
・ロボットのリモート操作
・状態監視
・各種設定
・アラーム情報をメールで送信

3)外部へのインタフェースを提供
(OPC UA,HTTP(S))
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ノウハウ
蓄積

◆技術要素
・Windows
・WEBアプリ(C#, C++, JAVA)
・MongoDB
・Apache
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